ATV320& ATV32 VING UYGULAMASI

DEVREYE ALMA KILAVUZU v1.6
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FrenDirenci ATV320 Compact tip strticlilerde;
(ATV320 Compact) “PE” terminaline gosterildigi gibi

kablo baglantismiyapiniz

Not: Kaldirmasiirviiciisii icin (+) frekansta Kancayukari yonde, (-) frekansta kancaasagiyonde hareket etmesi onemlidir.
Egeryiontersise motor yoniidegistirilmelidir.

AYARLAR,;

Tk asamada eger siiriicii farkliayarlarla kullamlnussa fabrika ayarlarina dondiiviiliir;

1 Suriict Meniisu — 1.3 Konfigurasyon (COnF) — Fabrika Ayarlan (FCS) : mentisiinde
AyarKaynag (FSCI) = Makro-Ayar (Inl) yapildiktansonrabirdefa ESC tusuna bastlir.
Parametre Grp. List (FRY) = Hepsi (ALL"") yapildiktan sonra bir defa ESC tusuna basilir
Fabrika Ayarlarina Git(GFS)= YES= Secili yapilir. (ENT 2 saniyebasili tutulur)

***Uyari: Bu kilavuzda belirtilen ayarlar genel uygulamada kullanilabilecek olup tavsiye niteligindedir. Sahada devreye
almay1 kolaylastirmak amciyla hazirlanmis yardimci bir kilavuzdur. Bazi uygulamalar uzman parametre ayarlari gerektirebilir.
Ving Kaldirma ve Yiiriitme uygulamalariniz igin liitfen Schneider Electric'in giincel

“Altivar_Application _Note for Hoisting EN_NHA80973” uygulama notuna bakiniz.



https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Application+solutions&p_File_Name=Altivar_Application_Note_for_Hoisting_EN_NHA80973_01.pdf&p_Doc_Ref=NHA80973
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Tiimparametrelere ulasabilmek icin uzman seviyesi erisim se¢ilir,
Surdci Uzeri Ekranda;
Konfigurasyon (COnF)—Tam (FULL) : menisiinde
Erisim Seviyesi(LAC)= Uzman (EPr)
Grafik Operator Panelde;
3 Aray(z (ITF)—3.1 Erigsim Seviyesi (LAC)=Uzman (EPr)

Kaldirmamakrosuse¢iliv, Motor plaka degerleri girilir ve ototamma yapilr;
1 Surtict Menusu (DRI) — 1.3 Konfigurasyon (COnF)— Tam (FULL) — Hizh Devreye Alma (SIM) : menisunde

Makro Ayar1 (CFG)=Kaldirma (HSt)

(ENT 2 saniye basuitutulur)
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Nom. Motor Giici (nPr) = Nominal motor giicii | Moo 45" 157
Nom. Motor Gerilimi(UnS) = Nominalmotor gerilimi ff O h: v
Nom. Motor Akimi (nCr) =Nominal motor akimi Ve minl KW Couge
Nom. Motor Frekansi (FrS) = Nominalmotor frekansi B 150 5o el T ai
Nom. Motor hizi (nSP) = Nominalmotor hiz (devir/dak) Yaso-as0 [ 60| 172044 |7 Jrok
I
Oto-Tanima (TUn) = Ayan yap(YES)
STUN (StUn) = Oto-Tanimadurumunu gosterir, MEAS(MEAS)= Yapildi, TAB (tAb)=Yapilmad:
Motor Termal Akimi (Ith) =Nominalmotor akimi
Hizlanma Siiresi (ACC) = 3.0 istenen hizlanmasiiresidegeri girilir

YavaslamaSuresi (dEC) = 3.0 istenen yavaslamasiiresi degeri girilir

(Not:Hizlanmave yavaslamasiresi olarak girilendegerler siiriiciiniin sifir hizdan Motorun nominal hizina ¢ikis veya
inigsuresidir.)
Diisiik Hiz (LSP)
Yiiksek Hiz (HSP)

=20.0Hz Yavas Hiz (1. Hiz) degeri girilir
=50.0 Hz Yiiksek Hiz (2. Hiz) degeri girilir

Hata resetleme ve Harici hata kullanidmayacaksa iptal edilebilir;

1 Suruct Menlsu (DRI) - 1.3 Konfigurasyon (COnF) — Tam (FULL) — Hata Yénetimi (FLt) : menusinde
Hata Resetleme (rSt) - Hata Resetleme (RSF) = Segili Degil (nO)
Harici Hata (EtF) - Harici Hata Atama (EtF) = Segili Degil (nO)

Hiz ¢evrim katsayisi ayarlanir;

1 Sartci Menusi (DRI) - 1.3 Konfigurasyon (COnF) — Tam (FULL) — Ayarlar (SEt) : meniisiinde
Hiz Cevrim Katsay1 (SFC) =0
Hiz Oransal Kazanci(SPG) = %20

Uygulama ayarlart yapilir;
1 Surict Menust (DRI) — 1.3 Konfigurasyon (COnF)—Tam (FULL) — Uygulama Se¢imi (FUn) : menusiinde
Onayar Hizlan (PSS) -
2 Onayarhi Hiz (PS2)
Onayar Hiz 2 (SP2)

= LIS Yiiksek Hiz (2. Hiz) atamast yapilw
=50.0 Hz Yiiksek Hiz (2. Hiz) degeri girilir

Fren Lojik Kontrolii (bLC) -
Fren Atamasi1 (bLC)  =R2 frenrélesiatamasiyapilir
Harekettipi (bST) = Kaldirma hareketi i¢in “Dikey (UEr)”, kopriiveya araba hareketi icin “Yatay(hOr)” secilir
Fren Darbesi (bIP) = Kaldirmahareketi icin “Secili (yES) ”secilir.
FrenBirak akimi (Ibr) = Kaldrimahareketi icin Motor nominal akim degeri,
Kdpriveya arabaicin (Motor Nominal akimu/5) girilmelidir.
Fren birakma siiresi (Brt) =0.50s (eldrofrenlerigin 0.70s)
Fren Tut. Gecikmesi (tbE) =0.0s
Fren Tutma Stresi (bEt) =0.50s (eldrofrenlerigin 0.70s)

Yeniden Baslatma Zamam (ttr) =0.50s

***Uyar1: Bu kilavuzda belirtilen ayarlar genel uygulamada kullanilabilecek olup tavsiye niteligindedir. Sahada devreye
almay1 kolaylastirmak amciyla hazirlanmis yardimci bir kilavuzdur. Bazi uygulamalar uzman parametre ayarlari gerektirebilir.
Ving Kaldirma ve Yiiriitme uygulamalariniz igin liitfen Schneider Electric'in giincel

“Altivar_Application _Note for Hoisting EN_NHA80973” uygulama notuna bakiniz.
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