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ATV310 tam parametre listesi

Referans modu F006 Akim dlgiim devresi 203  Lojik giriglerin tipi 216.1 AOl tipi 406  Kanal konfigiirasyonu
402 Harici referans degeri FOO07 Dahili termal sensdr hatasi [00]  pozitif - [10U] Gerilim: 0-10 Vdc 01]* Ay olmayan mod
403 Analog giris sanal F008 Dahili CPU [01]  negatif L £ [0A]*  Akim: 0-20 mA 02]  Ayrimod
801 Hiz referansi FO09  Asin frenleme 204- A1 KONFIGURASYON MENUSU S [4A]  Akim: 4-20 mA 407 Komut kanah 1
59,11 Dahili PID referansi FO10  Asin akim 2040 AN tipi £ |27 Hiz Sablonu OF Jerminaller
806  PID referansi degeri FO11 Kontrol cihazi agiri isinmasi 15UT* Gerilim: 0-5 Vdc o [00]"  Standart z % UO ?( ¥
lee | F012 Proses agir yikii [100] Gerilim: 0-10 Vdc [02]  Oli bant L 3 10 Mz?ibe ran
IzZleme modu FO13  Motor asir yuki [OA] Akim: x-y mA | 300- MOTOR KONTROL MENUS{ = las Do odous, ama
402 Harici referans degeri F014 1 Cikis fazi kaybi [LIU] Mantik girisleri 301  Standart motor frekansi £ 001* No: Fonksiyon devre dist
403 Analog giris sanal FO15 3 Cikis fazi kaybr 204.1 Al1 akim 6igekleme parametresi %0 [00* 50 Hz & LA LI aktif YL%(sek g
% | 801 Hizreferansi = | FO16  Sebeke asin gerilim 0-20 mA (4mA*) [01] 60 Hz E L 2H] LI2 aktif Yiiksek
802  Cikis frekansi = |F017 Giris fazi kaybi 204.2 Al1 akim dlgekleme parametresi %100 302 Nominal motor giicii g 3H] LI3 aktif Yiiksek
803  Motor akimi 2 | F018 Motor kisa devre ) 0-20 mA (20mA*) Kontrol cihazi degerlerine gére kontrol cihazi 5 L4H] L14 aktif Yiksek
804  PID hatasi £ | F019  Topraklama kisa devresi 204.3 AI1F filtresi qicil (-5 ila +2) x LUH] LIU akiif Yiiksek
o 805 PID Geri Besleme = [F020 IGBT kisa devresi 0snila 10 sn (0 sn) 303 Nominal motor cos phi 409  Zorlamali lokal referans
£ 806 PID referansi § |F021 Yik kisa devresi 205 Rfatama 0,5ila 1 (kontrol cihazi degerlerine gdre) 0] Atanmamis
N [807  Sebeke gerilimi § | F022° Modbus kesintisi 00] Atanmamis 304  Nominal motor gerilimi 01]  Terminal
808  Motor termal durumu 5 [F024 HMI haberlesmesi 01]* Hata algilanmadi 360 ila 460V (380V*) 16 ] Uzak ekran
809  Kontrol cihaz! termal durumu < [F025 Asir hiz 02]  Kontrol cihaz! galistyor 305 Nom motor akimi L 183] Entegre itmeli gevirme
810  Cikis giicii F026 Pl geri besleme hatasi 04]  Frekans esigine erisildi 0,25ila 1,5 In (kontrol cihazi degerlerine gére) 500- FONKSiYON MENUSU
811 Uriin durumu F027 IGBT asii isinmasi 05]  HSPye erigildi 306  Nominal motor frekansi 501- RAMPA MENUSU
00]  Kontrol cihazi hazir F028  Otomatik ayar hatasi 06] | esigine erisildi o 10 ila 400 Hz (50 Hz*) 501.0 Hizlanma
01]  Kontrol cihazi galistyor F029 Proses asirt yiki 07]  Frekans referansina erisildi 307 Nominal motor hiz: 0,0la 99,9 sn (3,0 sn*)
02] Hizlanma F030 Diistk gerilim 08]  Motor termik esigine erisildi 0 ila 24000 rpM (kontrol cihazi degerlerine gore) 501.1 Yavaslama
g 03] Yavaslama F031 - Yanls konfiglrasyon 21]  Dilsik yik alarmi 308  Maksimum frekans 0,012 999,9 sn (3,0 sn*)
2 04]  DC enjeksiyonlu frenleme caliiyor F032  Gegersiz konfigirasyon 22] ~ Agin yik alarmi 10 ila 400 Hz (60 Hz*) 501.2 Rampa sekli atama
3 05]  Akim sinin durumu F033 Alf akim kaybi _ . 123] 4-20 mA kaybi sinyali 309  Motor kontrol tipi [00]* Dogrusal
] 06]  Serbest durus kontroli veya serbest durum F034  Gegersiz konfigiirasyon indirme 206- LO1 KONFIGURASYON MENUSU = [00] Performans: Vektdr kontrolii [01] S seki
5 07]  Otomatik uyarlamal yavaslama | {FOS5 Sar dncesi rezistdr koruma hatasi 206.0 LO1 Atama 2 [03]" Standart: U/F 2 nokta 2 02] U sekli
5 08]  Sebeke faz kaybinda kontrollii durma Konfigiirasyon modu 00]* Atanmamis 2 [06] Pompa: U4F 8 |501.3 Rampa anahtarlama komiitasyonu
£ 09]  Otomatik tanima devam ediyor 301 Standart motor frekansi 01] Hata algilanmadi = (310 IR kompanzasyonu g 00,_| Atanmamis
N 10]  Hizl durus durumu [00] 50Hz IEC 02]  Kontrol cihazi galigiyor = %25 ila 200 (%100%) “, L1H] LI1 aktif Yaksek
11]  Hat giicii yok durumu [01] 60Hz NEMA 04]  Frekans esigine erisildi S | 311 Kayma kompanzasyonu g L2H] LI2 aktif Yiiksek
12]  Kontrol cihazi geri gekilme durumunda 401  Referans kanali 1 z 05]  HSP'ye erisildi = %0 ila 150 (%100%) S L3H] LI3 aktif Yiksek
13]  Uzaktan kumanda modu [01]  Terminal s 06] | esigine erisildi £ (312 Frekans dongiisil kararliigi = L4H| Li4 aktif Y dksek
14]  Lokal kontrol modu [163] Uzak ekran 2 07]  Frekans referansina erisildi 2 %0 ila 100 (%20°) 8 LUH] LIV aktif Yiksek
900- BAKIM MENUSU [164] Modbus k] 08]  Motor termik esigine erisildi 313 Frekans dongiisti kazanimi 2 'I:%I: H% gt}:ﬁgl‘j?ﬂt
901 LIt ila LI4 arasindaki lojik girislerin durumu [183] Jog arama ile entegre ekran 5 21] Dtk yiik alarmi %0 ila 100 (%20%) S EREIE akﬁfduguk
902 LO1 lojik gikisnin ve R1 rolesinin durumu 501.0 Hizlanma ; £ 22]  Agin yuk alarmi 314 Aki Profili " w [4L] LI4 akif diigik
903 Yiiksek hiz degerinin goriintilenmesi 0,0 s ila 999,9s (3,0 sn*) £ 123] Al alarmi 4-20 mA %0 ila 100 (%20%) LUL] LIU akif diisik
904  Kontrol cihazi Giig degeri 501.1 Yavaglama =4 126] Yedek pompa aktif 315  Anahtarlama frekansi 501.4 Hizlanma 2
037 0,0 s ila 999,9s (3,0 sn*) 2 | 206.1 LO1 durumu (aktif gikig seviyesi) o 2ila 12 kHz (4 kHz*) ~ 0.0ila 9999 sn (5,0 sn*)
075 512.0 Diisiik hiz o] [00]*  Pozitif: yiksek etkinlestirme seviyesi 317 Motor giiriiltiisii azaltma 5015 Yavaglama2
u15 = 0,0 Hz ila Yiksek hiz (0Hz*) [01]  Negatif: digik etkinlestirme seviyesi [00]* No 0,012 999,9 sn (5,0 sn*)
u22 § |512.2 Yiksek hiz 207  Uygulama Agini yuk zaman gecikmesi [01] Yes 501.6 Y: sl 2 Ramp daptasyon atama
u30 £ Dusik hiz ila maks frekans (mot. frekans*) 0ila 100 sn (0 sn*) 318  Ototanima 00] - Fonksiyon devre digl
U40 © (302 Nominal Motor Giicii 208  Uygulama Asin yiik esig [00]*  No: Standart motor fabrika parametrele- 01]*  Fonksiyon aktif
Uss x NCV -5 ila NCV +2 (siiriicii derecelendirmesine Nominal motor akiminin (%90*) %70 ila 150'si rinde L 02] _ Motor freni
urs gore*) 209 Agin yiik hata siiresi [01]  Yes: Ototanima ayari baglatir = | 502- DURDURMA KONFIGURASYONU MENUSU
D11 305 Nom motor akimi Oila 6 dak (0 dak*) [02]  Done: Ototanima daha 6nce yapildiysa 502.0 Durdurma tipi
905 Kontrol cihazi gerilim degeri (() 25-1,5 In) (In*) 210  Uygulama agin ytik zaman gecikmesi 319  Motor parametresi segimi 00]*  Rampa durdurma
— 204.0 Al tipi 0ila 100 sn (0 sn¥) [00]*  Nominal motor giici 01]  Hizli durug
906  Ozel Uriin Numarasi 5U]* 0-5V 211 Uygulama Diigiik yiik esigi [01]  Nominal motor cos phi 02]  Serbest durug
= 907 Kart1 Yazilim Siiriimii 10U] 0-10V Nominal motor akiminin (%60%) %20 ila 100'i 320  Vektor kontrol 2 noktalari >~ [ 5021 Serbest durus atama
2 (908 Kart2 Yazilim Stirimi 0A] x-y mA 212 Diisiik yiik hata siiresi [0 No i 00'_ Atanmamig
& (909  Gegen calisma siiresi gostergesi LIU] Mantik girisleri 0 ila 6 dak (0 dak*) [01] ~ Yes II:%L H; am Buwt ﬂ“rﬂurma{ﬁ ign
£ | 910 Giiciin agik oldugu sire gostergesi 101 Miigteri parametre setini sakla 213 Motor frekansi esigi 321 Sabit giiciin maksimum gerilimi T501 L15 Okt Disiik durdurma :G:R
= | 911 Fan siresi gostergesi [00]* Devre disi 0ila 400 Hz (50 Hz* veya 60 Hz) 360 ila 460V (380V*) ~ L4L] LI aktif Du§uk durdurmak ,Gm
& [ 912  Gegen iglem siiresi [01]  Gegerli konfiglrasyonu depolar 214 Motor akimi esigi 322  Sabit giiclin maksimum frekansi £ LUL] LIU aktif Du§§uk durdurmak E;m
913 Modbus haberlesme durumu 102  Fabrika / kullanici parametre setini cagir 0ila1,51In (In*) 50 ila 400 Hz (50 Hz") 3 | 5022 |z|| durug atama
914 Son algilanan hata 1 00" Devredisi 215 Motor termik durum esigi 400- KONTROL MENUSU S 00]" Atanmamis
915 Algilanan hata 1'de kontrol cihazi durumu 02]  Kullanici konfigirasyonu %0 ila 118 (%100%) 401  Referans kanali 1 2 [L1L] LI aktif Diisiik durdurmak igin
916 Son algilanan hata 2 | 64]  Fabrika ayan konfiglirasyonu v ? 01]  Terminal [L2L] LI2 aktif Diisiik durdurmak icin
917 Algilanan hata 2de kontrol cihaz: durumu TAM MENU 216.0 AOl atama 2 163] Uzak ekran 2 {L3L] LI3 akif Diigik durdurmak igin
g igii 00]  Atanmamis 2 164] Modbus 3 € Dl &
918  Son algilanan hata 3 £ (100  Makro konfigiirasyon [ S [LAL] LI4 aktif Diisiik durdurmak icin
919 Algilanan hata 3'te kontrol cihazi durumu = 00] Baglatmaldurdurma [129] Motor akimi £ 183] = Jog arama ile entegre ekran L2 [LUL] LIU aktif Diisiik durdurmak icin
920  Son algilanan hata 4 04]  PID regiilasyonu [130] Cikis frekansi 5 | 402 Harici referans degeri [ 502.3 Ramp boleni
921 Algilanan hata 4'te kontrol cihazi durumu L 09] Hiz o [131] Ramp gikisi £ |43 AnladoOnz o 1ila 10 (4%)
| 999 HMIParolasi .5 |200- GIRIS CIKIS MENUSU [135] PID referansi 2 %00y g[')”§ sana 503  Tersyén
F000 Hata meniisii 5 |201  Kontrol tipi [136] PID geri besleme 404  Ters dnleme Sc [00]* ~ Atanmamig
F001 On sarj 5 00]* 2 telli kontrol [137] PID hatas 00]* No =2 [L1H] LI aktif Yaksek
F002 Biinmeyen kontrol cihaz! degeri H 01] 3 teli kontrol [139] Ciks gitci L 0 Vs A [L2H] LI2 akif Yiiksok
F003 Bilinmeyen veya uyumsuz gl karti = | 202 telll kontrol tipi [140] Motor termik durumu 405 topt u énceligi o [L3H] LI3 aktif Yiiksek
F004 Dahili seri baglanti < seviye [141] Kontrol cihaz termik durumu r\?o Durdurma devre digi [L4H] LI4 aktif Yiksek
F005 Gegersiz sanayilesme bdlgesi 5 %ncehk FW [ Yes: Durdurma etkin [LUH] LIU aktif Yiksek
() bir parametre fabrika ayarini gdsterir. S h d
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ATV310 tam parametre listesi

.| 504- OTOMATIK DC ENJEKSIYON MENUSU 59-  PID MENUSU 59.24 Maksimum frekans algilana Histeresizi 512.4 4 Yiiksek hiz atamasi | 610 Algilanan hata engellemesi atama
£| 504.0 Otomatik DC enjeksiyon 59.00 PID geri besleme atama 0ila 50 Hz (0 Hz*) - 00]*  Atanmamig 2 [00]*  Fonksiyon devre disi
§ [00]  Fonksiyon devre disi, DC enjeksiyon [00]*  Atanmamis 59.25 Pl geri besleme denetimi £ [L1H] LI aktif Ylksek K] [L1H] LI1 aktif Yiksek
S| akimi yok. [01]  Terminal [00]*  Atanmamis = [L2H] LI2 aktif Yiiksek 3 [L2H] LI2 aktif Yiiksek
2 [01]*  Sire sinirl DC enjeksiyonu 59.01 PID oransal kazanimi [01]  Serbest kadran 2 [L3H] LI3 aktif Yiiksek - [L3H] LI3 aktif Yiksek
2, [02]  Siirekli DC enjeksiyonu 0,01 ila 100 (1%) [04]  Geri gekilme hizi =Y [L4H] LI4 aktif Yiksek £ [L4H] LI4 aktif Yiksek
S| 504.1 Otomatik DC enjeksiyon akimi 59.02 PID integral kazanimi I~ 159.26 Geri gekilme hizi ] [LUH] LIU aktif Yiksek | T | [LUH] LIU aktif Yiksek
g Nominal motor akiminin (%70%) %0 ila 120'si 0,01 ila 100 (1%) Oila Yiiksek hiz (0 Hz*) 55125 Yiiksek hiz2 2611 Modbus algilanan hata yonetimi
| |504.2 Otomatik D(z en]eks)lyon siiresi 59.03 PID tiirev kazanimi 510- POMPA ALT MENUSU = 5126 eyﬁUkllglﬁ iIaSMaks frekans (50 veya 60 Hz*) 23 {3(1){’ élgltljanar:1 hata yoksayildi
0,1ila 30 sn (0,5 sn* 0,00 ila 100,0 (0%) 207  Asin yiik zaman gecikmesi 5 -0 Yuksek hiz == erbest durus
E 505 Jog atama 59.04 PID geri besleme dlgek katsayisi Oﬁa 1‘60 sn (0 sn*g)’ 4 Dustk hiz ila Maks frekans (50 veya 60 Hz*) s_| 612 Diigiik hat beslemesi caligmasi
Z| [00]  Atanmamis 0,1ila 100,0 (1,0%) 208 Agiri yiik esigi ‘ . T | 512.7 Yiiksek hiz 4 . 52 [00]* No
= [L1H] LI aktif Yiksek 59.05 Aktivasyon dahili PID referansi Nominal motor akiminin (%90*) %70 ila 150'si L Diisuik hiz ila Maks frekans (50 veya 60 Hz*) Cl [01] Yes
2 [L2H] LI2 akti; Yiiksek [00]* No 209  Asin yiik hata siiresi =| 513 [%%?utlgﬁ fani kulmtromd tan cal 613 %Ellwmﬁ resetleme
S [L3H] LI3 aktif Yiksek [01] Yes 0ila 6 dak (0 dak* £ Uriicii calistiginda fan caligir 2 © No
| =] [LAH] LI4 aktif Yiksek 59.06 Onceden ayarli 2 PID atama 210 Disitk yiik(zamar)l gecikmesi | [01]*  Termal kontrol b [03]  Silriicii calisma siiresini sifirla
506 EI-UIH LIU aktif Yﬂklsek [E?]I-I] ﬁt%anrptz.afn\w(@k v o % ila 1|?0 SE (0sn”) 600- HATA ALGILAMA YONETIMi MENUSU ‘2 {3% EUQ aglma stiresini s;ﬂr:(al
- Hizlanma ve yavaglama aktif Yikse lisiik yiik esigi 601  Algilanan hata resetlemesi atama 2 an ¢alisma stiresini sifirla
506.0 Hiz yikselt komutu [L2H] LI2 aktif Yiksek g Nominal motor akiminin (60%*) %20 ila 120'si g 2 [0(?]* Atanmamis 2[614  HMI'nin Galistir anahtar yoluyla énceki algila-
[00)*  Atanmamis [L3H] LI3 aktif Yiiksek =212  Diigiik yiik hata siiresi B [L1H] LI1 aktif Yaksek z nan tiim arizalan sifirla
[L1H] LI1 aktif Yiksek [L4H] LI4 aktif Yiksek = 0ila 6 dak (0 dak*) EE [L2H] LI2 aktif Yiksek S [00]* Devre digl birakildi
[L2H] LI2 aktif Yiksek [LUH] LIU aktif Yiksek £510.0 Calisma modunun segilmesi =2 [L3H] LI3 aktif Yiiksek L | [01]  Axtif o
[L3H] LI3 akti; Yiksek 59.07 Onceden ayarli 4 PID atama £ [00]  Tek frekans déniistiirme modu = [L4H] LI4 aktif Yiiksek 700- HABERLESME MENUSU
P s = € moat ]
=3
[L4H] LI4 aktif Yiiksek [00]*  Atanmamis [01]  Yardimci pompa modu ile birlikte tek L [LUH] LIV aktif Yiiksek 701 Modbus adresi
S [LUH] LIU aktif Yiksek [L1H] LI1 aktif Yiksek 2 frekans dontstirme 602- OTOMATIK YENIDEN YOLVERME MENUSU Kapalt ila 247 (kapalr*)
5| 506.1 {'éIOZ] dui\t;r komutu H:gm Il::g am wtset é 510.1 OYgldeGkOp'_?nEgg?_lln 3)/olverme frekansi gs 602.0 Otomatik yeniden yolverme 702 Modbus baud hizi
= anmamis aktif Yiksel ila z z* Eg 00]* No 24] 4,8 kbps
% [L1H] LI1 aktif Yaksek [L4H] LI4 aktif Yiksek @ 510.2 Yedek pompa yolverme dncesindeki zaman 28 {01{ Yes {28{ 9,6 kbgs
2 H:g: H% atg!;z‘ﬂtset 59.08 [ZLU.H] LU Fa,hng?ksek =) 89,|°i|gg;3i 2 £.§| 6021 Maks. otomatik yeniden yolverme [32]* 19,2 kbps
g aktif Yikse . . 6n ayar PID referansi o ila999,9 sn (2 sn* =] 00]* 5 dak 36] 38,4 kbps
g [L4H] LI4 aktif Yiksek %0 ila 100 (%25%) 510.3 Yedek pompa rampasina erigme s {01{ 10 dak 703 g\llo]dbus forma?tl
S| [LUH] LIU aktif Yiksek 59.09 3. 6n ayar PID referansi 0ila 999,9 sn (2 sn*) =5 [02] 30dak [02] 801
‘G| 506.2 Depo %0 ila 100 (%50%) 510.4 Yedek pompa durdurma frekansi EE [03] 1 saat [03]*  8E1
s [00]* No 59.10 4. 6n ayar PID referansi 0ila 60 Hz (0 Hz*) S: [04] 2 saat [04] 8n1
2 [01] RAM 2 %0 ila 100 (%75%) 510.5 Yedek pompa durdurma siiresi gecikmesi < [05] 3 saat [05] 8n2
s [02] ROM 259.11 Dahili PID referansi 0ila 999,9 sn (2 sn*) [06]  Sonsuz 704  Modbus zaman agimi
2(506.3 Fonksiyonu temizle L %0 ila 100 (%0*) 510.6 Yedek pompa durdurma rampasi 25 603 Otomatik tekrar yolverme 0,1ila 30 sn (10 sn*)
[00]*  Atanmamis 5(59.12 PID referans rampasi 0ila 999,9 sn (2 sn*) =5 [00]*  Fonksiyon devre digi 705-  GIRi$ TARAYICI MENUSU
[L1H] LI1 aktif Yaksek 5 %0 ila 100 (%0%) 510.7 Sifir akis algilama siiresi £% [01]  Fonksiyon etkin 705.0 Com tarayici okuma adresi parametresi 1
H:gm H% alﬁig wl':set £(59.13 PID minimum deger referansi 108 gléa Z(I)( dakI (OI dak”) § 604- MOTOR TERMiK KORUMA MENUSU 0C81*
aktif Yiiksel S %0 ila 100 (%0* 510.8 Sifir akis algilama aktivasyon esigi 604.0 Motor termik akimi i i
{Il:ﬁl}-_l‘]] Hﬁ al;(ttiff \\((i@_l:(self( E 59.14 ng maksirin/flm)diger referansi | 109 g I}a 4(|)(0§Hz|£%0I Hz*) ‘ yon esig e 0,2-1,5In (Siirlicii derecelendirmesine gdre*) 7051 C1o E%faraylm okuma adresi parametresi 2
aktif Yiksel o 0 ila 100 (%100* 510.9 Sifir akis algilama ofseti 604.1 Motor koruma tipi i i
1501 Akt yksok komut 59.15 PID tahmini hiz . Oia 400 Hz {0 Hz) E L?Z] Kendinden havlandmal 7052 Com tarayici okuma adresi parametresi 3
1zlanma ve yavaslama 0,1 ila 400 Hz (0,0* £|511- AKIM SINIRLAMA MENUSU = otorla havalandirmali i :
| | 506.4 Referans gevresinde +/- hizinin reaktivitesi 501.4 Hizlanma 2 009 % 511.0 2. akim sinirlama igin anahtarlama E 604.2 Asin yiik hata yonetimi = 7053 g&;g tarayici okuma adresi parametresi 4
%0 ila 100 (%0°) o 00ia%999sn(5sn) 2 [00]"  Etkinlestirimed £ ] Algitanan hata yoksayildi 2| 706-  GIKIS TARAYICI MENUSU
507- ONCEDEN AYARLI HIZ MENUSU 59.16 PID diizeltme yoniintin evrilmesi s L1H] LI aktif Yiiksek 5 Serbest durug 5 ; )
507.0 2 Onceden ayarli hiz [00]*  No, negatif hiz yok £ LoH1 LI2 aktif Yiiksek 56043 otor termik durumu bellegi £|706.0 Com tarayici yazma adresi parametresi 1
: * Y . ; 5 iV = [00]*  Giig kapatma durumunda motor termik 2 2135
[00]*  Atanmamis [01] Yes, negatif hiz yok [L3H] LI3 aktif Yiksek £ ; ;
v : s 8 v durumu saklanmaz 2| 706.1 Com tarayici yazma adresi parametresi 2
[L1H] LI1 aktif Yiksek [02]  No, negatif hiza izin ver =3 [L4H] LI4 aktif Yiksek " " k] 219A*
[L2H] LI2 aktif Yiiksek [03]  Yes, negatif hiza izin ver g [LUH] LIU aktif Yiksek ] ot dGljJr%rl;]ipggnﬁgrﬂlrJrumunda Y g 2 706.2 Com tarayici yazma adresi parametresi 3
[L3H] LI3 aktif Yiksek 59.17 PID otomatikimanuel atama £ [LIL] L1 aktif Disik 5|605 Cilas Faz Kaybi g™ yiery P
L4H] LI4 aktif Yiksek [00]*  Atanmamis a L2L] LI2 aktif Dustik > . .
{ UH]] CIU akif Yiiksek L1H] LI aktif Yoksek S [3L] L3 akiif Diigik g 0o, Devreds! @ cerbestd 706.3 Com tarayici yazma adresi parametresi 4
507.1 4 On ayarli hiz [L2H] LI2 aktif Yiksek & [LAL] - LI4 aktif Disiik | 606 [Gir]i Faskaybl 707- %?g?s TARAYICI ERISiM MENUSU
2 2 On ayarl hizla ayni [L3H] LI3 akif Yiksek [LUL] LIU akiif Diisik | 00" Algiianan hata yoksayild 070 Gonh huma Sdros] deteri 1
2| 507.2 8 On ayarli hiz [LAH] - LI4 akif Yiksek 5111 Akim sinirlamasi A yorsay {0 bom tarayict okuma adresi degerl
g 2 On ayarl hizla ayni [LUH] LIU akiif Yiiksek - 02511215 In (15 In*) 7 D abest duius le 2ganan hafa so74 S8 kuma adresi dedieri 2
£|507.3 Onayarli hiz2 59.18 PID manuel referans 511.2 Akim sinirlamasi 2 ¢ |807- DUSUK G usu -1 -om tarayici okuma adresi degeri
g 0ila 400 Hz (10 Hz* [00]" No 0,251la 1,5 In (1,5 In*) = | 607.0 Disiik gerilim algilama hata yonetimi 19C
S| 5074 C"JI a z( 3 ) 011 Yes 12 il S g 00[* Algilanan hata ve R1 rdlesi agik 707.2 Com tarayici okuma adresi degeri 3
507 0 Haazlg(g"l-lhzl?ﬁ Hz') {18]3] Entegre itmeli gevirme 212-0 BLZ t:(MI:E MENUSU - 01]  Algilanan hata ve R1 rolesi kapali 000
5075 On ayarl hiz 4 512.1 Dtk hiz calisma silresi 0 !jl§z_'i|a yilksek hiz (0 Hz') Z 607.1 UTngFerm?ogngr?)Zst 707.3 Com tarayici okuma adresi degeri 4
507.6 %ﬁaa‘i‘;?l.“ iy ) 59.19 %"i?ﬁﬁrﬁ: géeui:gs)l 55121 Disiik fz gz'n'ifg:nsg'“' B ayaranabil rampay eyerck durdu 708-  GIKIS TARAYICI ERISIM MENUSU
" Qila 400 Hz (25 Hz*) %0 ila 100 (%0°) 25122 Yiiksek hiz | 1607.2 Du5uk r|||m rampa yavaglama siiresi 708.0 Com tarayici yazma adresi degeri 1
507.7 On ayarli hiz 6 59.20 PID: Uyanma esigi 2 Dilsiik hiz ila maksimum frekans (standart motor 0,0la 1% 0'sn (1,0 sn*) CMD degeri o
Qila 400 Hz (30 Hz*) %0 ila 100 (%0%) £ frekansina gore 50 veya 60 Hz*) ta [ 607.3 Sarj ncesi re2|stor koruma diizeyi 708.1 Com tarayici yazma adresi degeri 2
L . * LFRD degeri
507.8 Onayarli hiz7 59.21 Uyku esik ofseti @ | 512.3 2 Yiiksek hiz atamasi ] 30 ila 560 VDC (koruma kaldiriimis olarak 0 VV*) ege .
Q.ila 400 Hz (35 Hz*) 0’la Yiiksek hiz (0 Hz*) o [00]*  Atanmannis —1608 IGBT testi 708.2 Com tarayici yazma adresi degeri 3
|| 507.9 Onayarlihiz8 59.22 Pl geri besleme denetim esigi [L1H] LI aktif Yiksek 5 [0 Testyok 8000 S
" 0 ila 400 Hz (40 Hz*) %0 ila 100 (%0%) [L2H] LI2 aktif Yiksek g [01] Baslatma testi 708.3 Com tarayici yazma adresi degeri 4
« £[508 Atlama frekansi 59.23 Pl geri besleme denetim fonksiyonu zaman [L3H] LI3 aktif Yiiksek < | 609 4-20mA kayip Davranigi
] 0ila 400 Hz (0 Hz) gecikmesi [L4H] LI4 aktif Yiksek E [00]*  Algilanan hata yoksayildi
= 0ila 300 sn (0 sn*) [LUH] LIU aktif Yiksek g [01]  Serbest durug
(+) bir parametre fabrika ayarini gésterir.
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